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Francesco Aggogerie attualmente Professore Associato di Meccaniqaiégia alle Macchine presso

I'Universita degli Studi di Brescia - Dipartimentld Ingegneria Meccanica e Industriale. E’ docergk d
corso di Progettazione Meccanica Funzionale (Lauvmistrale in Ingegneria dell’ Automazione
Industriale). Laureato in ingegneria gestionale, doaseguito il dottorato di ricerca in Meccanica
Applicata presso I'Universita di Brescia. | suoiingipali argomenti di ricerca riguardano la
progettazione funzionale di sistemi meccatronicr e riduzione delle vibrazioni di macchine
automatiche e macchine operatrici, lo sviluppo igiesni robotizzati per la movimentazioni di parti
complesse, lo studio di modelli di diagnostica egmostica di dispositivi meccanici/meccatronici e
lanalisi di affidabilita e manutenibilita di siste. E’ ed & stato responsabile di progetti di Geer

nazionali ed internazionali finanziati dal MIUR BB, PRIN), della Commissione Europea (FP7,
H2020) e da aziende private. Attualmente é resymlesper I'Universita di Brescia del progetto H2020
- PROGRAMS PROGnostics based Reliability AnalysisMaintenance. E’ autore di pubblicazioni su
riviste nazionali e internazionali (Scopus, Wo$) enemorie presentate a convegni internazionali.

Responsabilita scientifica di progetti di ricerca mternazionali e nazionali

- Responsabile scientifico per I'Universita di Bresdel progetto di ricerca europeo: Horizon 2020-
767287 - PROGRAMS PROGnNostics based Reliability Iysis for Maintenance. Il progetto ha
'obiettivo di studiare la funzionalita di robot dostriali e macchine operatrici al fine di
incrementarne le prestazioni in termini di affidaéi e disponibilita, attraverso modelli di
diagnostica e prognostica (dal 01-10-2017 a oggi)

- Responsabile scientifico per I'Universita di Bresael progetto di ricerca europeo: SEVENTH
FRAMEWORK PROGRAMME NMP-2008-3.4-1-COPERNICO Coagn Environment For
Rapid Design prototyping and New Integration Consdpr Factory of the Future. Il progetto ha
avuto lo scopo di progettare e sviluppare un anteieintuale che integrasse in un’unica piattaforma
metodologie, strumenti, software ed informazioni p@dellare sistemi meccanici e maccatronici di
un’azienda (dal 01-05-2010 al 30-04-2014)

- Responsabile scientifico per I'Universita di Bresael progetto di ricerca europeo: SEVENTH
FRAMEWORK PROGRAMME NMP-2007-3.5-2 - INTEG-MICRO &w production technologies
of complex 3D Micro — devices through multi-procestegration of ultra-precision engineering
techniques. Il progetto ha avuto I'obiettivo didiare e sviluppare sistemi meccatronici e strutture
smorzanti per il contenimento delle vibrazioni dacohine Ultra High Precision (dal 01-10-2008 al
30-09-2012)

- Responsabile scientifico per I'Universita di Bresdel progetto di ricerca nazionale: FIRB 2006 -
Sistemi avanzati di manifattura per la lavorazidn@rodotti miniaturizzati con processi combinati
(Multitasking) flessibili. Lo scopo del progettestato di sviluppare sistemi di micro-posizionamento
e micro-movimentazione da integrare in macchineraipei per incrementarne le prestazioni (dal
20-12-2007 al 30-09-2010)
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Attivita didattica

AA 2018-2019 docente dei corsi:
“Progettazione Meccanica Funzionale” (Settore gigzare ING-IND/13) - Corso di Laurea
Magistrale in Ingegneria dell'’Automazione Induséria Universita di Brescia
- “Azionamenti Elettrici, Oleodinamici e Pneumati¢Bettore disciplinare ING-IND/13) - Corso
di Laurea in Ingegneria dell'’Automazione IndusgialUniversita di Brescia
“Meccanica degli azionamenti” (Settore disciplinaidG-IND/13) - Corso di Laurea in
Meccanica
AA 2017-2018 Professore aggregato del corso “Ptagene Meccanica Funzionale” (Settore
disciplinare ING-IND/13) - Corso di Laurea Magis&ran Ingegneria dell’Automazione Industriale
— Universita di Brescia
AA 2017-2018 Esercitazioni del corso “Meccanica leleMacchine e Macchine” (Settore
disciplinare ING-IND/13) - Corso di Laurea in Ingegia dellAutomazione Industriale —
Universita di Brescia
AA 2016-2017 Professore aggregato del corso “Ptagene Meccanica Funzionale” (Settore
disciplinare ING-IND/13) - Corso di Laurea Magid&an Ingegneria dell'’Automazione Industriale
— Universita di Brescia (10 ore — 1.25 CFU)
AA 2015-2016 Professore aggregato del corso “Ptagene Meccanica Funzionale” (Settore
disciplinare ING-IND/13) - Corso di Laurea Magid&an Ingegneria dell'’Automazione Industriale
— Universita di Brescia (10 ore — 1.25 CFU)
AA 2015-2016 Esercitazioni del corso “Meccanica leleMacchine e Macchine” (Settore
disciplinare ING-IND/13) - Corso di Laurea in Ingegia dellAutomazione Industriale —
Universita di Brescia

Ha svolto anche attivita didattica per i segueptisc Laboratorio di Ingegnerizzazione del Prodotto
(2008-2011 — 2 CFU), Esigenze tecniche del Prod@@07-2010 — 3 CFU) corso di Laurea in Disegno
Industriale, Programmazione e Controllo della Praolie Meccanica B (2007-2010 — 5 CFU) corso di
Laurea Specialistica in Ingegneria Meccanica, Tkgie Meccaniche e Macchine di Lavorazione
(2012 -9 CFU) corso di Laurea in Ingegneria Meccam Materiali
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